
 

 התמודדות רכבים אוטונומיים עם מצבי קיצון דינמיים

 

כלי הרכב האוטונומיים והמערכות התומכות המפותחים כיום בשוק נותנים מענה למירב התרחישים 

 היום יומיים אשר אנו חווים במהלך נסיעה שגרתית. 

 -כלי הרכב והמערכות השונות )חיישנים, בקרה, מנועים וכו'(  אינם יודעים לתת מענה בתרחישי קיצון

, כגון התחמקות מתאונה   - High Dynamic maneuversבדגש על תמרונים בעלי אופי דינמי גבוה  

 פתאומית, חפץ הנופל ממשאית וכו'. 

ר נותנת מענה  לתרחישי הקיצון ופותרת בישראל מתבצעת עבודת פיתוח אש GMבמטה הפיתוח של 

 את בעיית ההתמודדות עם מצבי הקיצון הדינמיים הנ"ל .

 העבודה כוללת פיתוח מודלים ומתודולוגיה, ביצוע סימולציות וניסוים דינמיים על כלי רכב.
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